Titulo do Projeto: BiRhex
Data: 12/06/2020

IDENTIFICACAO DA TURMA

Unidade: SENAI CIMATEC
Curso: Engenharia de Computac¢ao, Engenharia de Controle e Automacao,
Engenharia Elétrica
Turma:
Coord. Curso: Sergio Pitombo, Taniel Franklin, Caroline Pain
Docente: Jodo Lucas da Hora
Orientador: Marco Reis
IDENTIFICACAO DA EQUIPE
Aluno 1: Ama Vickto Sacramento Fair
Aluno 2: Etevaldo Andrade Cardoso Neto
Aluno 3: Paulo Dultra
Aluno 4: Uelinton Vitor Conceicao da Silva

IDENTIFICACAO DA EMPRESA

Razao Social:

SERVICO NACIONAL DE APRENDIZAGEM INDUSTRIAL - SENAI/DR-BA

Nome Fantasia:

Brazilian Institute of Robotics - BIR

Representante:

Leonardo Nardy




D TAREFA RECURSOS DURAGAO (h)| INICIO FIM PREDECESSORA
1 Conceitual - Entendimento 50 22/01 27/04
1.1|Obter Requisitos do Cliente Etevaldo 2 22/01 28/01
1.2 |Criar QFD Etevaldo, Computador 8 29/01 31/01 1.1
1.3|Escrever Bases do design. Equipe, Computador 16 01/02 08/02 1.2
1.4 |Estudar o Estado da Arte. Etevaldo, Computador 24 12/04 27/04 1.2
2 Ci i < A 8 10/02 21/02
2.1 |Fazer esbogo dos conceitos iniciais. Etevaldo, Computador 8 10/02 21/02 13
3 C i - Selegdo 40 15/02 08/03
3.1 Escopo 24 22/02 08/03
3.1.1|Construir a estrutura EAP Etevaldo, Computador 12 22/02 08/03 2.1
3.1.2|Fazer a Arquitetura Geral Paulo, Computador 12 22/02 08/03 2.1
3.2 Lista de Componentes Preliminar 16 15/02 22/02
3.2.1|Listar componentes mecanicos Etevaldo, Computador 4 15/02 22/02
3.2.2|Listar componentes eletrénicos Am3, Computador 4 15/02 22/02
3.2.3|Listar pacotes ROS e para Simulagdo Paulo, Computador 8 15/02 22/02
4 - ] 180 09/02 07/03
4.1 108 09/02 07/03
4.1.1 Dy Fi 108 09/02 07/03
4.1.1.1|Descrever Locomogdo Vitor, Computador 18 09/02 07/03
4.1.1.2 | Descrever Localizagdo Vitor, Computador 18 09/02 07/03
4.1.1.3 | Descrever Navegagdo Vitor, Computador 18 09/02 07/03
4.1.1.4 Percepgdo 54 09/02 07/03
4.1.1.4.1 | Descrever Anélise do Ambiente Vitor, Computador 18 09/02 07/03
Descrever Detecgdo de Pontos Quentes Vitor, C 18 09/02 07/03
Descrever Detecgdo de Vitimas Vitor, C 18 09/02 07/03
Criagdo de Modelos Preliminares 72 23/02 05/03
4.2.1 | Criar Modelo Fisico Preliminar Etevaldo, C 24 23/02 29/02 321
4.2.2 |Criar Diagrama Elétrico Preliminar Am3, Ct 24 23/02 29/02 3.2.2
4.2.3|Criar Arquitetura de Software Preliminar Vitor, C 24 23/02 05/03 3.2.3
5 D - ji 72 01/03 17/03
5.1 Elétrica 34 01/03 17/03
5.1.1|Criar atico Elétrico e Eletronico Amd, Ci 30 01/03 17/03 4.2.2
5.1.2 |Fazer Lista de C onentes Eletronicos Aprimorada Am3, Ct 4 01/03 17/03 4.2.2
5.2 ani 38 01/03 17/03
5.2.1|Definir parametros mecanicos Etevaldo, C 8 01/03 17/03 4.2.1
5.2.2| Construir CAD Etevaldo, C 30 01/03 08/03 4.2.1
6 3 124 02/03 27/09
6.1 Desenvolver Xacros 40 02/03 28/03
6.1.1|Adicionar chassi Paulo, Computador 8 02/03 16/03
6.1.2 | Adicionar "pernas" Paulo, Computador 8 17/03 27/03 6.1.1
6.1.3 | Adicionar transmissdo Paulo, Computador 4 28/03 28/03 6.1.2
6.1.4 | Adicionar as "meshes" do robd ao arquivo Paulo, Computador 4 28/03 28/03 5.2.2,6.1.2
6.1.5 |Adicionar sensores 16 17/03 27/03
6.1.5.1|Adicionar IMU Paulo, Computador 4 17/03 27/03 6.1.1
6.1.5.2 | Adicionar Cameras Paulo, Computador 4 17/03 27/03 6.1.1
6.1.5.3 | Adicionar GPS Paulo, Computador 4 17/03 27/03 6.1.1
6.1.5.4 | Adicionar LIDAR Paulo, Computador 4 17/03 27/03 6.1.1
6.2 Desenvolver os Controladores [ Motores de Simulagdo ] Etevaldo, Ci 8 29/03 11/04 6.1.3
6.3 il 3o da Si ] 8 13/09 27/09
6.3.1|Testar em Todos os Ambientes Paulo, Computador 8 13/09 | 26/09 b103.672
6.4 Conectar JoyStick ao robd no Gazebo Paulo, Computador 4 07/05 07/05 6.2,9.4
6.5 Localizagdo 8 07/05 29/05
6.5.1|Criar ambiente para Testes de Localizagdo Paulo, Computador B 07/05 11/05 9.4
6.6 |Rodar simulagdo com controle por JoyStick Paulo, Computador 4 03/06 03/06 6.4,7.4.1.2,7.43.1
6.7 Navegacdo 12 06/06 01/07
6.7.1|Criar i para Testes de Navegacdo Paulo, Computador 8 06/06 12/06 6.6
6.7.2 |Rodar simulagdo com rob6 navegando e locomovendo. Paulo, Computador 4 01/07 01/07 6.7.1,744.2
6.8 Terrenos Aci 12 06/06 21/06
6.8.1|Criar i com Terrenos Paulo, Computador 8 06/06 12/06 6.6
6.8.2 | Testar Robd em Ambiente Acidentado Paulo, Computador 4 13/06 21/06 6.8.1
6.9 Escada 12 06/06 12/09
6.9.1| Criar Ambiente para Teste de Escada Paulo, Computador 8 06/06 12/06 6.6
6.9.2 | Testar da Marcha Escada Paulo, Computador 4 05/09 12/09 6.9.1,74.13
6.10 Percepgdo 16 01/08 24/08
6.10.1 | Criar Ambiente para Teste de Percepgao Paulo, Computador 8 01/08 07/08
6.10.2 | Testar reconhecimento de pessoas Paulo, Computador 4 08/08 15/08 6.10.1,7.4.5.2.2
6.10.3 | Testar Identificagdo de Terreno Paulo, Computador 4 17/08 24/08 6.10.2,7.4.5.1.1
7 Integragdo 555 01/05 08/09
7.1 Aquisicio 8 01/05 16/06
7.1.1|Adquirir Componentes Am3, Ct 8 01/05 15/06 5.1.1,5.1.2
7.2 de Pegas 40 01/06 01/07
7.2.1|Usinar Aluminio Etevaldo 8 01/06 30/06 5.2.1,5.2.2
7.2.2|Usinar Nylon Etevaldo 8 01/06 30/06 5.2.1,5.2.2
7.2.3 |Fabricar Pegas 3D Am3, Impressora 3D 24 01/06 15/06 5.2.1,5.2.2
7.3 27 01/07 13/07
7.3.1 Estrutura Elétrica 10 01/07 12/07
7.3.1.1 |Acoplar placas de Poténcia Ama3, Conversores de Tensdo, Baterias 4 01/07 03/07
7.3.1.2 |[Montagem dos Cabos e Conectores Am3, Laboratorio de Robética 4 04/07 04/07 7.1.1,7.2.1,7.2.2,7.2.3
7.3.1.3 |Conexdo dos Cabos e Conectores Am3, Laboratorio de Robética 2 04/07 12/07 7.3.1.1
7.3.2|Acoplar Motores Etevaldo, Motores, Laboratorio de Robdtica 2 04/07 04/07 7.21,7.2.3
7.3.3|Montar Sistema de Resfriamento Etevaldo, Ventoinhas, Laboratorio de Robdtica 4 06/07 08/07 7.2.2,7.2.3
Acoplar Sensores Etevaldo, Camera Stereo, Camera Termicaz IMU, GPS, Sensores de Tensdo, 2 05/07 07/07 73.11,7.312
Sensores de Corrente, Laboratorio de Robdtica
Acoplar LEDs Am3, LEDs, Laboratorio de Robética 2 04/07 06/07 7311
Prender as Patas Etevaldo, Patas, Laboratorio de Robdtica 1 09/07 10/07 732
Finalizar montagem do robd Etevaldo 4 13/07 13/07 7.3.13,7.3.2,7.3.3,7.3.4,7.35,7.3.6
Software 372 13/05 04/09
Gait Controller 96 13/05 04/09
Desenvolver Controladores [ Motores Fisicos ] Etevaldo, Motores 24 18/07 31/07 7.3.7
Desenvolver Algoritimo Marcha Tripod Paulo, Etevaldo, Computador 24 13/05 27/05
Desenvolver Algoritimo Marcha Escada Paulo, Computador 48 21/08 04/09
Localizagdo 40 13/05 28/05
Aquisi¢do de Dados 28 13/05 20/05
Adquirir Dados de Localizagdo do IMU Paulo, Computador 4 13/05 20/05
Adgquirir Dados de Localizagdo da Camera Paulo, Computador 4 13/05 20/05
Adquirir Dados de Localizagdo do LIDAR Paulo, Computador 8 13/05 20/05
Adquirir Dados de Localizagéo do GPS Paulo, Computador 12 13/05 20/05
Utilizar Pacote Para Fus&o Sensorial Etevaldo, Computador 12 21/05 28/05 7.42.1.1,74.2.1.2,74.213,7.42.14
Interface HM 20 28/05 17/07
Fazer movimento utilizando JoyStick Paulo, Computador 8 28/05 29/05 7.4.1.2
D Iver Interface de Monitorament Etevaldo, C 8 14/07 17/07 7.3.7
7.4.3.3 |Configurar LEDs Indicativos Am3, Computador, LEDs 4 14/07 17/07 7.3.7
7.4.4 Navegagdo a4 29/05 30/06
7.4.4.1 | Definir Estrategia de Navegagdo Equipe, C s 8 29/05 31/05
7.4.4.2 |Implementar Pacotes de Navegagdo Etevaldo, Paulo, Ct 36 01/06 30/06 7.4.4.1
7.4.5 Percepgdo 64 20/07 07/08
7.4.5.1.1|Criar Algoritimo de Analise de Terreno Vitor, C 36 20/07 07/08 7.3.7
7.4.5.2.1|Criar Algoritmo de Analise de Temperatura Vitor, C 12 20/07 27/07 7.3.7
7.4.5.2.2 | Criar Algoritimo para Detecgdo de Vitimas Vitor, C 16 28/07 07/08 74521




1D TAREFA RECURSOS DURAGAO (h)| INICIO FIM PREDECESSORA
7.5 Conclusdo 108 01/08 08/09
7.5.1 Testes de D 96 01/08 04/09
7.5.1.1|Testar D da Bateria Equipe, C 24 01/08 04/09
7.5.1.2|Testar D da L a0 Equipe, C 24 01/08 04/09
7.5.1.3 | Testar D da Localizagdo Equipe, C 24 01/08 04/09
7.5.1.4|Testar D dal 4 Equipe, Computador 24 01/08 04/09
7.5.2|Comparar Com Outras Versdes Vitor, Etevaldo, Computador 12 05/09 08/09 7.5.1.1,7.5.1.2,7.5.1.3,7.5.1.4
8 Gestdo de Projetos 81 08/02 01/07
8.1 TP1 81 08/02 01/07
8.1.1|T0 - Termo de Autorizagdo do Projeto Etevaldo, Computador 1 08/02 09/02 11
8.1.2|T1 - Escopo do Projeto Vitor, Computador 40 07/05 30/06 3.1.1
8.1.3|T2 - Plano de Execugdo Etevaldo, Computador 12 07/05 09/05 3.1.1
8.1.4|T3 - Proposta Comercial Equipe, Computador 20 16/05 31/05 5.1.2,5.2.2
8.1.5|T4 - PMG Canvas Vitor, Computador 8 06/04 10/04 11,1.2,2.1
8.2 TP2
9 320 20/03 31/10
9.1 Introdugdo 48 20/03 03/05
9.1.1|Escrever Introdugdo PT1 Am3, Vitor, Computador 12 20/03 03/05 13
9.1.2 | Escrever Objetivos Am3, Vitor, Computador 12 20/03 03/05 13
9.1.3 | Desenvolver a justificativa do projeto Amé, Vitor, Computador 12 23/03 30/03
9.1.4|Escrever Justificativa Améd, Vitor, Computador 12 31/03 03/05 13,913
9.2 Referencial Teorico 128 01/04 03/05
9.2.1|Separar assuntos para o referencial teorico Etevaldo, Computador 8 01/04 06/04
9.2.2 | Escrever Contextualizagdo Histérica Vitor, C 24 07/04 03/05 9.2.1
9.2.3 | Escrever Robotica Mével Paulo, Computador 24 07/04 03/05 9.2.1
9.2.4|Escrever Bioinspirados e a Classificagdo por Quantidade de Pernas | Vitor, C 24 07/04 03/05 9.2.1
9.2.5|Escrever Histéria do Rhex e Adaptagdes Etevaldo, C 24 07/04 03/05 9.2.1
9.2.6|Escrever Marchas Etevaldo, C 24 07/04 03/05 9.2.1
9.3 Materiais e Métodos 28 23/03 05/06
9.3.1|Ap a ologia Etevaldo, Paulo, Ci 4 23/03 30/03
9.3.2 |Escrever i Etevaldo, C 12 31/03 03/05
9.3.3|Escrever Materiais Equipe, C 12 12/05 05/06
9.4 |Escrever Desenvolvimento, Equipe, C 100 15/07 16/10 7.3.7
9.5 | Escrever Conclusdo Equipe, C 16 17/10 31/10 752,95




ITEM RECURSO UNIDADE QTDE TOTAL |VALOR UNITARIO (RS)| VALOR TOTAL (RS)
1 |Computador Unidade 4 RS - RS -
2 |Patas Componente 12 RS - RS -
3 |Impressora 3D Hora Maquina 24 RS - RS -
4 |Chapa de Aluminio m? 0.41 RS - RS -
5 |Chapa de Nylon m? 0.65 RS - RS -
6 |Conversores de Tensdo Componente 3 RS 100.00 | RS 300.00
7 |Baterias Componente 2 RS 993.00 | RS 1,986.00
8 |Motores Componente 6 RS 2,452.42 | RS 14,714.52
9 |Ventoinhas Componente 4 RS 12.00 | RS 48.00
10 |Camera Stereo Componente 1 RS 1,732.93 | RS 1,732.93
11 |Camera Termica Componente 1 RS 4,000.00 | RS 4,000.00
12 [IMU Componente 1 RS 723.00 | RS 723.00
13 |GPS Componente 1 RS 2,234.45 | RS 2,234.45
14 |[Sensores de Tensdo Componente 3 RS 154.00 | RS 462.00
15 |[Sensores de Corrente Componente 3 RS 154.00 | RS 462.00
16 |LEDs Componente 6 RS 100.00 | RS 600.00
17 |[Laboratorio de Robotica Hora 19 RS - RS -
18 |Am3a Hora Homem 378 RS - RS -
19 |Etevaldo Hora Homem 628 RS - RS -
20 |Paulo Hora Homem 568 RS - RS -
21 |Vitor Hora Homem 620 RS - RS -




ID TAREFA RISCO ACAO CUSTO
1 Conceitual - Entendimento
1.1| Obter Requisitos do Cliente Atraso do Projeto e dos Documentos Remarcar horario da reunido. 2h
1.2|Criar QFD Atraso do Projeto e dos Documentos Reunido com a equipe para reorganizar a tarefa 4h
1.3 |Escrever Bases do design. Atraso do Projeto e dos Documentos Reunido com a equipe para reorganizar a tarefa 3h
1.4|Estudar o Estado da Arte. Atraso do Projeto e dos Documentos Reunido com a equipe para reorganizar a tarefa 3h
2 Conceitual - Idealizaca
2.1|Fazer esbogo dos conceitos iniciais. Mudanga da CfJncepgao do projeto e Reunido com a equipe para reorganizar a tarefa 3h
Atraso do Projeto e dos Documentos
3 Conceitual - Sele¢do
3.1 Escopo
3.1.1| Construir a estrutura EAP Atraso do Projeto e dos Documentos Reunido com a equipe para reorganizar a tarefa 3h
. M a j i ) )
3.1.2|Fazer a Arquitetura Geral udanca da cgncepcao do projeto e Reunido com a equipe para reorganizar a tarefa 3h
Atraso do Projeto e dos Documentos
3.2 Lista de Componentes Prell
3.2.1|Listar componentes mecanicos Atraso no Inicio de Atividades Técnicas Reunido com a equipe para reorganizar a tarefa 3h
3.2.2Listar componentes eletronicos Atraso no Inicio de Atividades Técnicas Reunido com a equipe para reorganizar a tarefa 3h
3.2.3 | Listar pacotes ROS e para Simulagdo Atraso no Inicio da Simulagdo Reunido com a equipe para reorganizar a tarefa 3h
4 Detalt 0 - Definica
Funcionalidades
Descrever Funcionalidades
Descrever Locomogdo Atraso do Projeto e dos Documentos Reunido com a equipe para reorganizar a tarefa 3h
Descrever Localizagdo Atraso do Projeto e dos Documentos Reunido com a equipe para reorganizar a tarefa 3h
Descrever Navegagdo Atraso do Projeto e dos Documentos Reunido com a equipe para reorganizar a tarefa 3h
Percepgao
Descrever Andlise do Ambiente Atraso do Projeto e dos Documentos Reunido com a equipe para reorganizar a tarefa 3h
Descrever Detecgdo de Pontos Quentes Atraso do Projeto e dos Documentos Reunido com a equipe para reorganizar a tarefa 3h
Descrever Detecgdo de Vitimas Atraso do Projeto e dos Documentos Reunido com a equipe para reorganizar a tarefa 3h
Criagdo de Modelos Preliminares
4.2.1|Criar Modelo Fisico Preliminar Atraso na criagdo da modelagem 3D Reuni&o com o responsavel da atlwdadg pal:a 3h
reorganizagdo
4.2.2|Criar Diagrama Elétrico Preliminar Atraso na criagdo do esquematico elétrico Reunido com o responsavel da atmdade? palla 3h
reorganizagdo
4.2.3|Criar Arquitetura de Software Preliminar Atraso no Inicio de Atividades Técnicas Reunido com o responsavel da anwdadei palia 3h
reorganizagdo
5 Detall _pl
5.1 Elétrica
5.1.1|Criar Esquematico Elétrico e Eletrénico Atraso na Montagem Reuni&o com o responsavel da atlwdadg pal:a 24h
reorganizagdo
5.1.2|Fazer Lista de Componentes Eletronicos Aprimorada Atraso nas Compras de Componentes Reunido com o responsavel da atlwdadg pal:a 3h
reorganizagdo
5.2 Mecanica
- N . Reunid dvel da atividad
5.2.1| Definir parametros mecanicos Atraso na Montagem €uniao com o responsavel da ativida e_ parNa 3h
reorganizagdo
5.2.2| Construir CAD Atraso na Montagem Reunio com o responsavel da atlwdade_ pal;a 24h
reorganizagdo
6 Simulagdo
6.1 Desenvolver Xacros
. . . . = Reunid dvel da atividad
6.1.1| Adicionar chassi Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo eunido com o responsavel da ativida e’? pal:a 3h
reorganizagdo
. . ) < Reunid dvel da atividad
6.1.2 | Adicionar "pernas" Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo €uniao com o responsave! da ativida e_ pal:a 3h
reorganizagdo
6.1.3| Adicionar transmissdo Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo Reunido com o responsavel da atlwdade_ pal:a 3h
reorganizagdo
. o . . ) < Reunid dvel da atividad
6.1.4 | Adicionar as "meshes" do rob6 ao arquivo Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo €uniao com o responsave! da ativida e_ pal:a 3h
reorganizagdo
6.1.5 |Adicionar sensores
6.1.5.1| Adicionar IMU Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo Reuni&o com o responsavel da atlwdadet pal:a 3h
reorganizagdo
6.1.5.2| Adicionar Cameras Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo Reuni&o com o responsavel da atlwdadej pal:a 3h
reorganizagdo
6.1.5.3 | Adicionar GPS Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo Reuni&o com o responsavel da atlwdadej pal:a 3h
reorganizagdo
6.1.5.4| Adicionar LIDAR Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo Reuni&o com o responsavel da atlwdadei pal:a 3h
reorganizagdo
6.2 Desenvolver os Controladores [ Motores de Simulag&o ] Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo Reunido com o responsavel da atlwdadei pal:a 3h
reorganizagdo
6.3 Finalizagdo da Simulagdo
. . . < Reunid dvel da atividad
6.3.1| Testar em Todos os Ambientes Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo euniao com o responsavel ca ativida e_ pal:a 3h
reorganizagdo
) A . ) < Reunid dvel da atividad
6.4 | Conectar JoyStick ao robd no Gazebo Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo €uniao com o responsave! da ativida e_ pal:a 3h
reorganizagdo
6.5 Localizagdo
6.5.1|Criar ambiente para Testes de Localizagio Atraso no Desenvolwm{ento da Simulagdo e Reunido com o responsavel da atlwdadet pal:a 3h
do Desenvolvimento de Software reorganizacdo
6.6 Rodar simulagdo com controle por JoyStick Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo Reunio com o responsavel da atlwdadet pal:a 3h
reorganizagdo
6.7 Navegacdo
. . ~ Al D Ivi imulaga Reunid dvel ivi
6.7.1| Criar ambiente para Testes de Navegagio traso no Desenvol v1m?nto da Simulagdo e eunido com o responsével da atlwdade_ pal:a 3h
do Desenvolvimento de Software reorganizagdo
: < A . ) < Reunid dvel tivi
6.7.2|Rodar simulagdo com rob6 navegando e locomovendo. Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo eunigo com o responsavel da a |V|dade_ pal:a 3h
reorganizagdo
6.8 Terrenos Acids |
6.8.1 Criar Ambientes com Terrenos Acidentados Atraso no DesenvoIV|m?nto da Simulagdo e Reunido com o responsavel da atlwdadg pal:a 3h
do Desenvolvimento de Software reorganizagdo
6.8.2| Testar Robd em Ambiente Acidentado Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo Reuni&o com o responsavel da atlwdadg pal:a 3h
reorganizagdo
6.9 Escada
. ; Al D Ivi imulaga Reunid dvel ivi
6.9.1| Criar Ambiente para Teste de Escada traso no Desenvolvimento da Simulagdo e eunido com o responsével da atividade para 3h

do Desenvolvimento de Software

reorganizagdo




ID TAREFA RISCO AGAO CUSTO
6.9.2 | Testar da Marcha Escada Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo Reunido com o responsavel da anwdadg par~a 3h
reorganizagdo
6.10 Percepgao
6.10.1 | Criar Ambiente para Teste de Percepcio Atraso no DesenvoIV|mgnto da Simulagdo e Reunido com o responsavel da atlwdadg pal;a 3h
do Desenvolvimento de Software reorganizagdo
6.10.2 [ Testar reconhecimento de pessoas Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo Reunido com o responsével da atlwdadg pal;a 3h
reorganizagdo
6.10.3 | Testar Identificagdo de Terreno Atraso no Desenvolvimento da Simulagdo Reunio com o responsével da atlwdadg pal;a 3h
reorganizagdo
7 Integracdo
7.1 Aquisi¢do
7.1.1| Adquirir Componentes A~traso na Montagem Reunido com a equipe para dlscutlr_fgrmas 48h
Alteragdo do custo previsto de contornar o falha na atividade.
7.2 Fabricacdo de Pegas
7.2.1|Usinar Aluminio Atraso na Montagem Reunido COT“ o~responsave| da atlvlldadeupara 24h
reorganizagdo ou alterar material utilizado
7.2.2| Usinar Nylon Atraso na Montagem Reunido com ol‘esponsavel da atlvlldade.:‘para 24h
reorganizagdo ou alterar material utilizado
7.2.3 | Fabricar Pegas 3D Atraso na Montagem Reunido com o responsavel da anwdadg pa~ra 24h
reorganizagdo
7.3 Montagem
7.3.1 Estrutura Elétrica
7.3.1.1| Acoplar placas de Poténcia Atraso na Montagem Reunido com a equipe para I'ea|IZ.a|j uma 24h
forga tarefa na atividade
7.3.1.2| Montagem dos Cabos e Conectores Atraso na Montagem Reunido com a equipe para I'ea|IZ.a|j uma 24h
forga tarefa na atividade
7.3.1.3| Conexdo dos Cabos e Conectores Atraso na Montagem Reunido com a equipe para reallzlalj uma 24h
forga tarefa na atividade
7.3.2| Acoplar Motores Atraso na Montagem Reunigo com a equipe para reallzlalj uma 24h
forga tarefa na atividade
7.3.3| Montar Sistema de Resfriamento Atraso na Montagem Reunigo com a equipe para reallzlar uma 24h
forga tarefa na atividade
7.3.4| Acoplar Sensores Atraso na Montagem Reunigo com a equipe para reallzlar uma 24h
forga tarefa na atividade
7.3.5|Acoplar LEDs Atraso na Montagem Reunigo com a equipe para reallzlar uma 24h
forga tarefa na atividade
7.3.6|Prender as Patas Atraso na Montagem Reunigo com a equipe para reallzér uma 24h
forga tarefa na atividade
7.3.7 |Finalizar montagem do robd Atraso na Monografia Reunido com a equipe para reallz.alt uma 24h
forga tarefa na atividade
7.4 Software
7.4.1 Gait Controller
7.4.1.1| Desenvolver Controladores [ Motores Fisicos ] Atraso no Software do Robd Reuni&o com o responsavel da atlwdad? pa~ra 6h
reorganizagdo
7.4.1.2| Desenvolver Algoritimo Marcha Tripod Atraso no Software do Robd Reuni&o com o responsavel da atlwdad? pa~ra 24h
reorganizagdo
7.4.1.3| Desenvolver Algoritimo Marcha Escada Atraso no Software do Robd Reuni&o com o responsavel da atlwdadg pa~ra 24h
reorganizagdo
7.4.2 Localizagdo
7.4.2.1|Aquisi¢do de Dados Atraso no Software do Robd Reunio com o responsdvel da atlwdad_e pa~ra 3h
reorganizagdo
7.4.2.1.1|Adquirir Dados de Localizagdo do IMU Atraso no Software do Robd Reunido com o responsavel da atlwdad_e pa~ra 3h
reorganizagdo
7.4.2.1.2 | Adquirir Dados de Localizagdo da Camera Atraso no Software do Robd Reunido com o responsavel da atlwdad_e pa~ra 3h
reorganizagdo
7.4.2.1.3|Adquirir Dados de Localizagdo do LIDAR Atraso no Software do Robd Reunido com o responsavel da atlwdad_e pa~ra 3h
reorganizagdo
7.4.2.1.4| Adquirir Dados de Localizagdo do GPS Atraso no Software do Robd Reunido com o responsavel da atlwdad_e pa~ra 3h
reorganizagdo
7.4.2.2| Utilizar Pacote Para Fusdo Sensorial Atraso no Software do Robd Reunifio com o responsével da atlwdad_e pa~ra 3h
reorganizagdo
7.4.3 Interface HM
7.4.3.1|Fazer movimento utilizando JoyStick Atraso no Software do Robd Reuni&o com o responsavel da atlwdad? pa~ra 24h
reorganizagdo
7.4.3.2| Desenvolver Interface de Monitoramento Atraso no Software do Robd Reuni&o com o responsavel da atlwdadg pa~ra 24h
reorganizagdo
7.4.3.3| Configurar LEDs Indicativos Atraso no Software do Robd Reuni&o com o responsavel da atlwdadg pa~ra 24h
reorganizagdo
7.4.4 Navegagdo
7.4.4.1| Definir Estrategia de Navegagdo Atraso no Software do Robd Reunigo com o responsdvel da atlwdad_e pa~ra 3h
reorganizagdo
7.4.4.2|Implementar Pacotes de Navegagdo Atraso no Software do Robd Reunio com o responsavel da atlwdad_e pa~ra 24h
reorganizagdo
7.4.5 Percepgdo
7.4.5.1 Analise de Terreno
7.4.5.1.1|Criar Algoritimo de Analise de Terreno Atraso no Software do Robd Reunido com o responsavel da atlwdad_e pa~ra 24h
reorganizagdo
7.4.5.2 Detecgdo de Calor
7.4.5.2.1|Criar Algoritmo de Analise de Temperatura Atraso no Software do Robd Reuni&o com o responsavel da atlwdadfe pa_ra 24h
reorganizagdo
7.4.5.2.2 | Algoritimo para Detecgdo de Vitimas Atraso no Software do Robd Reunido com o responsavel da atlwdadfe pa_ra 24h
reorganizagdo
7.5 Conclusdo
7.5.1 Testes de Desempenho
7.5.1.1| Testar Desempenho da Bateria Atraso na Monografia Reunido com a equipe para I'ea|IZ.alj uma 24h
forga tarefa na atividade
7.5.1.2| Testar Desempenho da Locomogdo Atraso na Monografia Reunido com a equipe para I'ea|IZ.alj uma 24h
forga tarefa na atividade
7.5.1.3| Testar Desempenho da Localizagdo Atraso na Monografia Reunido com a equipe para realizar uma 24h

forga tarefa na atividade
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7.5.1.4| Testar Desempenho da Navegagdo Atraso na Monografia Reunigo com a equipe para reallz.alt uma 24h
forga tarefa na atividade
7.5.2 Comparar Com Outras VersGes Atraso na Monografia Reunigo com a equipe para reallz.alt uma 24h
forga tarefa na atividade
8 Gestdo de Projetos
8.1 TP1
8.1.1|TO - Termo de Autorizagdo do Projeto Atraso na Documentagdo Reunido com o orientador 4h
8.1.2|T1 - Escopo do Projeto Atraso na Documentagdo Reunido com a equipe para reallz_a'f uma 4h
forga tarefa na atividade
8.1.3|T2 - Plano de Execugdo Atraso na Documentagdo Reunido com a equipe para reallz_a'f uma 4h
forga tarefa na atividade
8.1.4|T3 - Proposta Comercial Atraso na Documentagdo Reunido com a equipe para reallz_a': uma 4h
forga tarefa na atividade
8.1.5|T4 - PMG Canvas Atraso na Documentagdo Reunido com a equipe para reallz.alt uma 4h
forga tarefa na atividade
8.2 TP2
9 Monografia
9.1 Introdugdo
9.1.1|Escrever Introdugdo PT1 Atraso na Monografia Reunido com ?nent?dor e~a equlple'para 168 horas
corregdo e discursdo da atividade
9.1.2|Escrever Objetivos Atraso na Monografia Reunido com ?nent?dor e~a equlple'para 168 horas
corregdo e discursdo da atividade
9.1.3 | Desenvolver a justificativa do projeto Atraso na Monografia Reunido com ?nent'f:dor e~a equlple'para 168 horas
corregdo e discursdo da atividade
9.1.4|Escrever Justificativa Atraso na Monografia Reunido com ?rlentzlxdor e~a equlple'para 168 horas
corregdo e discursdo da atividade
9.2 Referencial Teorico
9.2.1|Separar assuntos para o referencial teorico Atraso na Monografia Reunido com ?”ent?dor e~a equ.e.para 24 horas
corregdo e discursdo da atividade
9.2.2 | Escrever Contextualizagdo Histérica Atraso na Monografia Reunigo com ?”ent?dor e~a equ'p_e_para 168 horas
corregdo e discursdo da atividade
9.2.3|Escrever Robotica Mével Atraso na Monografia Reunigo com ?”ent?dor e~a equ'p_e_para 168 horas
corregdo e discursdo da atividade
9.2.4|Escrever Bioinspirados e a Classificagdo por Quantidade de Pernas Atraso na Monografia Reunido com ?”ent?dor e~a equ.e.para 168 horas
corregdo e discursdo da atividade
9.2.5|Escrever Histdria do Rhex e Adaptagdes Atraso na Monografia Reunido com ?”ent?dor e~a equ'p_e_para 168 horas
corregdo e discursdo da atividade
9.2.6|Escrever Marchas Atraso na Monografia Reunido com ?”ent?dor e~a equ'p_e_para 168 horas
corregdo e discursdo da atividade
9.3 Materiais e Métodos
9.3.1| Apresentar a metodologia Mudanga de Metodologia Reunido com :d equlpe.para estudo de 24 horas
uma metodologia de projeto melhorada
9.3.2|Escrever Metodologia Atraso na Monografia Reunido com ?rlentzlxdor e~a equlple'para 168 horas
corregdo e discursdo da atividade
9.3.3| Escrever Materiais Atraso na Monografia Reunido com ?rlentédor e~a equlple.para 168 horas
corregdo e discursdo da atividade
9.5 |Escrever Desenvolvimento/Resultados Atraso na Monografia Reunido com ?rlentédor e~a equlple.para 168 horas
corregdo e discursdo da atividade
9.6 | Escrever Conclusdo Atraso na Monografia Reunido com orientador e a equipe para 168 horas

corregdo e discursdo da atividade




